Modules de transmission Pulsar-’

d'horloge, contréle AC

CODE: AWZ 518
TYPE: PC2

DESCRIPTION
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Le module PC2 sert a contréler I'état d'alimentation AC dans les systémes d'alarme pour de différents complexes (émetteurs de
télésurveillance, centrales d'alarme, alimentations DC, etc). Le module permet de transmettre les informations sur I'effondrement
d'alimentation AC avec retardement T défini et les information sur son rétablissement. Le module PC2 possede deux sorties OC (OC1,
OC2) etune diode LED (L1) signalant I'état du dispositif. Pour configurer le temps de retardement de signalisation de I'absence AC il faut

se servirdes cavaliers Z1, Z2.

DONNEES TECHNIQUES

Boitier: néant, construction "open-frame", IPO0O
Dimensions: 35x42x20 (WxLxH) [mm, +2]

Poids net/brut: 0,03 /0,05 [kg]

Montage: chevilles x 4 (PCB fi=4,2mm) ou chaine de montage

Tension d'alimentation:

10V+15V DC (£5%)

Prise de courant:

5mA max.

Sorties techniques:

OC1: état normal: L (OV, GND) état actif: hi-Z (haute impédance)
OC2: état normal: hi-Z (haute impédance), état actif: L (0V, GND)

Type de sorties techniques:

OC 50mA max. (@30Vdc max.)

Etendue de réglage du retardement T:

3s/65s/17m40s/4h45m (+2%)

Entrée AC1:

0V-30V AC (+2%)
état L (‘0’ logique)= 0V-1,5V AC
état H ("1' logique)= 5V-30C AC (GND= borne 'VDC-' d'alimentation)

Configuration:

cavaliers Z1, Z2

Signalisation acoustique de fonctionnement:

néant

Signalisation optique de fonctionnement:

diode L1 (verte)

Conditions de fonctionnement:

Il classe d'environnement, -10°C+ 40°C

Certificats, déclarations:

CE, RoHS

Remarques:

fils de sortie aux connecteurs ® 0,41+1,63 (AWG 26-14)
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